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PAK - EQUIPMENT MANAGER + PAK CAPTURE 3.3

L’ « Equipment Manager » est I'outil d’administration de PAK pour les moyens de mesure. |l permet de
répertorier et de classer dans une base toutes les informations concernant les instruments de mesure
tels que les microphones, accélérométres, modules MKII etc...

Cette Astuce présente l'utilisation de cette fonctionnalité avec PAK 5.11 SR4 et la nouvelle version de
I'application PAK capture 3.3. Elle ne montre qu’une partie du workflow possible suite aux évolutions :
pour une démonstration compléte, visionnez la vidéo « Measurement data acquisition with PAK and
PAK capture » sur le portail en ligne myVAS.

Attention : cet outil ne peut étre créé et géré que par I’administrateur de PAK. Il est ensuite
disponible pour tous les utilisateurs (revoir 'astuce n°89 de février 2016 — PAK Admin).

En premier lieu, 'emplacement de la base « Equipment manager » doit étre renseigné dans la fenétre
principale de PAK :

FAK PAK 311 - OFf (started at 08:35:03)

System Data Acquisition Graphics Audio Post-Processing Data Viewing || Extras f| Help

V @ %3 @ Foy % |E T Projec:  PAKTIP Measurement Setup...

Digital Bus Configuration...

FIR Filter Configuration.
Measurement Description..
Equipment Manager...

»
I Options... I

M Options - PAK_Tip3 - O X

File Edit Tools 7

3 d Close W a2 @&
| Administration Measurement Easy Measurement Modules Analyses Viewer (1) Viewer (2) Export/Import Other

Name and address of data base environment  Na registration ~

Name of sesslon for the data base query software List cholce ]|
gin-1 Config. Login

ASAM ODS

AoMeasurement is selectable

[] parent:: AoMeasurement Is not selectable

[] regular expression is used as exdude pattern for channels

regular expression |

[T no automatical detection of amplitude channels

Equipment Manager
Folder for central equipment administration C:\DATA\Equipment Manager =2
Folder for local equipment file C:\DATA\Equipment Manager =]

[] use local equipment file

On peut imaginer une base stockée dans le « Folder for central equipment administration » sur un
disque réseau, pour qu’elle soit gérée de maniére unique par un administrateur (mise a jour lors du
retour d’étalonnage des équipements par exemple). Les utilisateurs « non Admin » de leur systéme
PAK peuvent ainsi le récupérer et le placer dans le « Folder for local equipment file » (+ cocher « Use
local equipment file ») s’ils n’ont pas accés au disque réseau lors des mesures.
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1. CREATION DE L’EQUIPMENT MANAGER

Dans la fenétre principale de PAK, cliquez sur « Extras / Equipment Manager... ». A la premiéere
utilisation, le logiciel nous propose de créer la base de 'Equipment Manager, puisque le chemin
renseigné précédemment dans les options de PAK pointe sur un répertoire vide.

[ Equipment Manager |

e An equipment manager does not exist or the
directory is not comect.
A new equipment manager will be created in the
directory

C/DATA/Equipment Manager.
Ft PAK 311 - Off (started at 08:34:40) If you wish to place it in a different directory or
the manager already exists in a

. - _ . different directory, please specify in PAK/Extras/
GEEZEP * BB [ <O Project:| PaKTIP Measurement Setup... Options/Administration,

Digital Bus Configuration...

System Data Acquisition Graphics Audio Post-Processing Data Viewing  Extras  Help

Or would you like to view an example of an

FIR Filter Configuration... equipment mangager first?

Measurement Description.. Click on "View example”. You will see a suggestion
Equipment Manager... how to configure your own equipment manager.
Color Table L4
Create View example: Cancel
Options.. e rampl
MK Equipment Manager (Administrator) o O %
i Apply and dose +EB4d CQf P LM elt=RH5 0 8 8 & sha
Search: [ in current folder Category Name = | for | 30000000000000000000000000000_~|  Search
Mame Comment Name Type
(2> MySe... Folder
[® Equipment Manager x
e_ No equipment catalog exists. Do you want to
generate a default catalog?
No
i

Une fois 'Equipment Manager créé, 'administrateur pourra le gérer :
- Création d’items
- Edition et modification de ces items
- Suppression de ces items
- Classement des différents moyens de mesure

- Déclaration d’'un matériel comme valide ou non valide
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2. GESTION DE L’EQUIPMENT MANAGER

A- Création d’un répertoire base

MULLER-BBM

VibroAkustik Systeme

Ce répertoire « base » contiendra 'ensemble des éléments a répertorier dans 'Equipment Manager

(MKII / capteurs etc...).

FK Equipment Manager (Administrator)

File Edit Extras ?

4 Edit AT VNLZL-MOR==hS5 ¢ 5 B E i@
B Show calibration sheet = | For | Xo00000000C000000OOONNN0NN_ ~ Search
A Print 7
Commaent Name Type
Hew ' Base folder
Delete (Def) | =3 Folder
Rename T PAK MKII folder tree
Close 2 Select from catalog
1

B Input Mame >

File Edit Tools ?

Name |mbbm-\ras_am

.

Cancel

File Edit Extras
A Apply and dose

MName

& My Sensors/
& mbbm-vas_am/

PAK Equipment Manager (Administrator)

i

48043 oag &

Search: || in current folder Category Mame

Comment

Folder
Folder

'for

Melboll 0fc=hY

B @ =

L¥]

B- Création d’une arborescence PAK MKII

A Taide d’'un clic droit sur la base nouvellement créée, il est possible de générer une nouvelle

arborescence :

- T1 submodules intégrant par exemple les adaptateurs thermocouple.
- T2 modules : ICP42, ALO42S, ICT42, etc...

- T3 VMEBus Boards pour répertorier les cartes méres.

- T4 Mainframes pour lister les chassis.

FK Equipment Manager (Administrator] s m] X
File Edit Extras ?
il Apply and dose JEA DO P NMLBL M OAS=HS5 0 B B E ALDn
Search: [ in current folder Category Name = for| | Search
Mame Comment Name Type
(% My Sensors/ =
Apph
& mbbm-vas_am/ il
+  Edit
B Show calibration sheet
4 Print
New ¥ O Base folder
Delete (Del) = Folder
Rename T PAK MKII folder tree
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On peut utiliser la fonction « Read Equipment » pour lister le contenu du frontal :

P Equipment Menager (Administrator) - o x 5
K Read Equipment X
File Edit Etras ?
 Apply and do “Hd OaE ¥ NKLoM 0AT=H5 0 B B E saa ; ’
pply and diose S E £ L h File Edit Tools ?
Search: [_] in current folder Category Name. ~ for ~|  search
Name Comment Name Type | PAK McIT
= Measurement Equipment/ Folder
el F— TS Flor IP address [102.168.100.5 |
f T2 Modules/ Folder
v 8 MKI0000T/ o et T i B e General presets
8 Measurement Equ & Show calibration sheet T4 Mainframes/ Folder =
@ T1 Submodules/ 4 oy [ Modules Name (MOD- Number =
8 12 Modules/ | ry
@ T3 VMEBus B New I Base folder [ sc cards Name |SC- Number 2
& T4 Mainframe: Delete el ¥ Foldes [v] Controlier Name |CONT- Number 25
Rename & PAK MKIl folder tree : .
% an ot )| = Seect fros ooy [] Sensors (dynamic) Name |SENSDYN- Number 2
i o (CHl+C5 | 38 Sensor cymami) [] Sensors (triaxial)  Mame |SENSTRIAX- Number | 1'%
o Paste (CulsV): % Sensor (riaial)
Paste as base folder 2L Sensor (biaxial) Presets: Calibration procedure
New reference calibration 2 Sensor (stati) [+ To be calibrated regularly
Modify latest reference calibration 2 Sensor (pulse) ;i
Remove last user calibration € Sensor (Wheatstone bridge) Calibration interval: years = months: | 0%
Mark invalid & Sensor (impedance Head) . < R
£ Sensor (P-P Intensity) State Yellow after: years | 15 months: | 65
= Sensor (P-U Intensity) . T
% Sencor (3D P-P Intensity) Max. permitted deviation [dB] ‘2_2.___
S i Sensor (30 P-U Intensity) Use Last user calibration >
©  Dummy Head :
V]
o s [+] Generate default folder tree
Cancel
[Ceme—] [ o ]
[ Select new equipment pd
The not yet stored [eg. to change] was found Il
Name Type Serial number Slot
1 moD-0001 1CT42 G2 0717M1174 11
MOD-0002 empty 12
[ moD-0003 empty 13
&  moD-0004 empty 1:4
SC-0001 SC42 G2
k4  cont-oo1 PQ12 G2
K Equipment Manager (Administrator) — [u] X
File Edit Extras ?
el Apply and dose dEd OOF T MLLoN OSS=55 0 8 B E san
Search: [_] in current folder Category Name * for [CONT-0001 V| Search
Name Comnment mbbm-vas_am/MKII-00001/T2 Modules:
My Ser Folds
v Sttt roee ~ MOD-0001 State: Red
~ & MKI-00001/ Folder Manufacturer: Mecalc
& Measurement Equipment/ Folder ;ﬁl . v‘;; ;3151214
& T1 Submodules/ Folder "
~ Q12 Modules/ Folder Calibration interval: 2years
souc ol Dot — oo | T
Please select the equipment to store/change 8 MOD-0003 Equipment
8 MOD-0004 Equipment
~ 9 T3 VMEBus Boards/ Folder
# CONT-0001 Equipment Remark: ICT42 626 [Tacho/Voltage/I1CP]
Abort Apply H W 5C-0001 Equipment
N & T4 Mainframes/ Folder

D’un point de vue pratique, cette étape correspond a un « Read Hardware Configuration » lorsque I'on
veut réaliser un setup de mesure en partant de « zéro ».
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C- Création d’un item

Toujours a l'aide d’un clic droit sur la base nouvellement créée, on va pouvoir rajouter des capteurs,
comme ici un accéléromeétre tri-axe (on peut faire un « Read Equipment » ou renseigner les champs a

la main) et un microphone :

B Equipment Manager (Administrator) 1 Equipment Manager (Administrator)
File Edit Extras ? File Edit Etras ?
&l Apply and dose 4EHG OO P MELOM OKE=HY ¢ B B & kL@ el Apply and dose JEHa 0a¥ P NKLoM ofs=H5 0 8 Bt pon
Search: [] in current folder Category |Name = for [CONT-0001 | searen Search [] in current folder Category Name. = for [CONT-0001 ~|  search
Name Commant ‘ Name  Type eria Comment ) [ Type
Go My Sensors/ Sooh) ok v G> MySensors/ Folder MIIT-00001/ Folder
@ mbbm-vas am/ e % mbbm-w  Apply mbbm-vas_TRIAXE MOD Sensor (triaxil
RN ooty B Show calibration sheet v SEDEREY o
& Messurement Eq ? MK g oy, ofibration sheet
@ T1 Submodules/ i B b
v ' T2 Modules/ S N & seerois
2 MOD-0001 B Db & Foder New ? O Basefolder
gl W PAK MKl folder tree Delete ©e) 3 Folder
:Egg'ﬁﬁi Rename & PAKMKIl folder tree
- % Cut (Cul+x) % Select from catalog -
v QT3 VMEBus Board o (Cuher | w s = ) & Cut (Ctd+x) = Select from catalog
% CONT-0001 i bbb 2 Copy (-0 [ Sensor (dynamic)
P [Ctrl+V); T
8 5C-0001 i o % Sensor:(triadsl) A Paste (CtleV): | % Sensor (triaxial)
QT4 Mainframes/ e el e okt L LA Paste as base folder %o Sensor (biaxi)
New reference calibration 2 Sensor (static) N h o 2 Sensor (static)
ew reference calibration =
G e L 5 ArEonipube) Modify latest reference calibration | Sensor (pulse)
pncvales: cew cubrtion € Sensor (Wheatstone bridge) Remove last user calibration 4 Sensor Wheatstone bridge)
Mark invalid & Sensor (Impedance Head) TR & | Sanace (inpecianca Hase
£ Sensor (P-P Intensity) = Sensor P-P Intensiy)
£ Sensor (P-U Intensity) == Sensor (P-U Intensity)
5 Sensor (30 P-P Intensity) 7 Sensor (3D P-P Intensity)
< > S Sensor (30 P-U Intensity) 5 Sensor (3D P-U Intensity)
© Dummy Head © Dummy Head
B Sensor-Array B Sensor-Amay
<
B Equipment B Equipment
£ Read Equipment £ Read Equipment...
MK Equipment definition < , K Pk Equipment definition < 7 X
File Edit Tools ? File Edit Tools ?
Name  mbbm-vas_TRIAXE MOD Name  mbbm-vas_MICRO
Quantity Acceleration M Quantity Sound Pressure -
Product information Product information
Manufacturer |PCB Manufacturer | PCB |
Type T356A15 Type 378802 |
Serial number (143324 Serial number (104872
Calibration procedure Calibration procedure
[ To be calibrated regularly [+ To be calibrated regularly
Calibration interval: years | 1= months: Calibration interval; years | 15| months:
State Yellow after; years | 0% months: State Yellow after: years | 0| months: | 0%
Max. permitted deviation [d8] (1 | Max. permitted deviation [dB] (0.5 |
Use Reference calibration L Use Reference calibration i
Settings Settings
Input |1CP = Input |ICP 5
Highpass 10 - Highpass modifiable Highpass 10 = Highpass modifiable
Lowpass 10000 - owpass madifiable Lowpass  None - owpass modifiable
Grounding Differential - rounding modifiable Grounding Differential » Grounding modifiable
Coupling [AC L Coupling modifiable Coupling AC = Coupling modifiable
Manufacturer readings Manufacturer readings
Nominal sensitivity [V/m/s~2] (X) 0.0102 (8] [-30.8 Nominal sensitivity [V/Pa] 10.05025 9] [-26.0 |
Nominal sensitivity [V/m/s~2] (¥) 0.0113 [B] [-38.9 Full-scale output [Pa) 142 ~| [d8] [137.0 |
Nominal sensitivity [V/m/s*2] (Z) |0.0101 [dB] [-39.9 Offset [V] o
Full-scale output [m/s2] 490 | [dB] 1738 Temperature [°C] |20
Temperature [°C] (23 Air pressure [kPa] |101
Air pressure [kPa] |95.4 Rel. Humidity [%] (54
Rel. Humidity [%] 45 Remark |
Remark
Photo
By Photo
0| (&
= 5
| : | Cancel : | Can
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On peut indiquer quelques réglages qui seront utilisés lors du choix du capteur dans le cadre de la
création d’un setup de mesure (“settings”) et qui seront modifiables.

Pour que litem ait un statut “Valid”, il faut renseigner une calibration de reférence (que I'on pourra
updater a chaque retour d’étalonnage du capteur), a I'aide d’un clic droit “New reference calibration” :

FIK Equipment Manager (Administrator)

B m] s |
File Edit Extras ?
ol Apply and dose dEHd OO VEEL-M HEAE=RG 0 8 B E Jha
Search: [_] in current folder Category Name - for [CONT-0001 <] search
NBT; Comment mbbm-vas_am: mbbm-vas_MICRO
v My Sensors/ Folder o
H mbbm-vas_MICRO Sensor (dynamic) State: Green
& mbbm-vas_TRIAXE MOD Sensor (triaxial) Manufacturer: PCB
~ 8 mbbm-vas_am/ Folder g:r berfo;n:g: ﬁ
> & MKI-00001/ Apply nUmbess
# mbbm-vas_MICRO & Edit Quantity: Sound Pressure
1 mbbm-vas_TRIAXE MOL — : i Calibration interval: 1 year
E Show calibration sheet State Yellow after: 9 months
4 Print Max. permitted deviation: 0.5 dB
Last reference calibration: 26/10/2020
New » Next reference calibration: 26/10/2021
Delet: Del
i (Cel) Nominal sensitivity (X):  50.25 mV/Pa (-26.0 dB re 1V/Pa)
Rename Nominal offset: ov
Full-scale output: 142 Pa [137.0 dB]
& Cut (Ctrl+X)
4 Copy (Ctr+C); Envirenmental conditions: 20 °C, 101 kPa, 54 %rF
- " —— Input: cp
8 Paste (Ctri+V): Highpass: 10 Hz [modifiable]
Paste as base folder Reference calibration factor: 50.25 mV/Pa (-26.0 dB re 1V/Pa)
New reference calibration Rl et
Modify latest reference calibration Date Calibs Calil Calib
Remove last user calibration factor (IIIIEB') factor (‘B, offset ["!lﬂ'l'ﬂﬂl)
26/10/2020 50.25 mV/Pa -26.0dB re 1V/Pa OV 0.0dB Detail
Mark invalid

A l'aide d’un clic droit sur n'importe quel équipement, on pourra le renommer, 'effacer, I'éditer.

Dans « Extras/Options » de 'Equipment Manager, il est possible d’'indiquer les calibrations de PAK

comme des calibrations de référence (donc updatées a chaque calibration dans le « Measurement
Setup ») :

K Equipment Manager (Adrministrator)

fie e IR » FIK Equipment Manager: Opticns bt
il Apply Make equipment locally available Ptk @A==H5 0 B 8 £ s D03 File Edit Tool 7
Search: [ Centralize changes in equipment for | CONT-0001 ~|  Search '
Protocol Reference Calibration
Name Comment
v G Edit equipment catalog... Folder E Use PAK calibrations as reference calibration
& Options.. Sensor (dynamic)
& mbbm-vas_TRIAXE MOD Sensor (triaxial)
v 8 mbbm-vas_am/ Folder
> @ MKI-00001/ Folder

# mbbm-vas_ MICRO Sensor (dynamic) E Cancel
% mbbm-vas_TRIAXE MOD Sensor (triaxial)
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3. UTILISATION AVEC L’APPLICATION PAK CAPTURE 3.3

Avec la version PAK 5.11 SR4, on peut maintenant utiliser et lier 'Equipment Manager a I'application

PAK capture 3.3 lorsque I'on utilise des matériels G2 compatibles avec la technologie « LIVE ».

C’était auparavant possible en passant par l'outil PAK cloud, mais a présent on peut utiliser cette

fonctionnalité dans un environnement « local »

(donc sans PAK cloud).

Pour ce faire, on ouvre la fenétre « PAK capture configuration... » a partir de la fenétre principale de

FAk PAK capture configuration - PAK TIP £ O X ‘
H & -E W e
Configure measurement task templates for PAK capture
FAK PAK 511 - Off (started at 14:24:25) Test cancidate None =
System Data Acquisition Graphics Audio Post-Processing Data Viewing Extras Help Test sequence None %
PAK doud configuration... % |E 2 roject:| PAKTIP Include measurement definition attributes
Printer Configuration... reET T
Quantity Definition...
+ Indude My Sensors Open equipment manager... I
Path Management...
Indude CAN decoding information - 2
Alias Table..
PAK capture configuration... I Save tofile...
Exit I Distribute to devices... I

Cet outil de configuration permet de sélectionner ce que I'on va distribuer aux frontaux « LIVE » a
travers une « Task ». On s’intéressera ici a 'Equipment Manager, sachant que I'on peut inclure d’autres
paramétres a la « Task », comme les « Test candidate » / « Test sequence » / « Quantity » (comme on
le ferait sous PAK en utilisation classique lors de I'élaboration d’'un « Measurement Setup » /

« Measurement Definition »).

FAK PAKMain =3 m} * |
Distribute measurement task template to the following devices: Refresh Close
Name Controller serial Address Distribute
mQuantus 111850060 192_168.100.5:1000 [v]
Apply to devices

B PAKMain - O b4
mQuantus: Successful.

Distribute measurement task template to the following devices: Refresh  Close: Successfully distributed PAK capture configuration to all selected devices.

Name Conftroller serial Address Distribute

nQuantus 111850060 192.168.100.5:10001 =

Apply to devices I <

Cette configuration est ainsi écrite dans le Hardware et utilisable, dans notre exemple, pour aller utiliser
les capteurs de notre Equipment Manager afin de réaliser I'affectation des voies dans I'application PAK

capture 3.3 (et pouvoir dérouler les mesures de maniere autonome sans PAK si souhaité).

PAK capture s’utilise sur tablette et communique via Wi-Fi avec le frontal.
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On ouvre l'application PAK capture 3.3 et on utilise un login « libre » (hors PAK cloud donc), la
configuration « physique » du frontal sur lequel on s’est connecté apparait :

& & PAK TIP

mQuantus

PAKTP PAK capture

Dans l'onglet « Task », on vient se créer une nouvelle tache, qui va charger ce qui a été écrit dans le
frontal lors de I'étape précédente :

PAK TIP DefaultTask ¢ = & PAKTIR
DefaultTask PAK TIF ] Create PAK TIP

DefaultTask PAK TIP

DefaultTask

DefauitTask

Les capteurs de notre Equipment Manager apparaissent, on peut les affecter aux voies de
mesure (sélection du capteur + des voies sur le frontal) :

PAK TIP ¢ = & PAKTIP PAK TIP
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L’accélérométre tri-axe est affecté aux voies 1 a 3 du frontal et prét a étre calibré / utilisé :

€ T & PAKTIP PAK TIP

11

1:1(ICS)

1
Calib.Offset 0V
High-pass 10 Hz
Low-pass 10000 Hz
Producer PCB
Product

Serial

Sensor mbbm-v

PREVIEW
Ce qui vous attend en janvier 2021 dans votre Astuce PAK : « FFT ONLINE dans PAK capture ».

ABONNEZ-VOUS

Pour recevoir chaque mois les derniéres informations sur les mises a jour, événements, prestations de
service, actualités tout autour de PAK, et avoir accés a |'’Archive des Astuces PAK.

MULLER-BBM VAS France | www.muellerbbm-vas.fr

Parc St-Christophe | 10 av. de I'Entreprise | 95865 Cergy-Pontoise Cedex m
Tél. 01 34 22 58 84 | Hotline 01 34 22 58 86 | info.fr@muellerbbm-vas.fr
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